KL-D111系列高速栏杆机                                             安装使用说明书
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1、特色简介

· 高速公路专用力矩栏杆机，设计使用寿命达500万次以上，砸人砸车无损伤；

· 工作环境零下35度到零上70度；

· 自主专利一体模具成型铸铝架构，加工精度小于0.2mm，三重防雨结构；

· 无独立减速机，减少故障点；

· 32位高性能处理ARM内核，7
2MHZ性能处理能力，保证用户操作快速响应；

· 支持3D立体的设备状态检测，高速的采样频率以及高达10位数据采样精度，保证设备工作快速、平稳；开机自动给校准，完全规避现场安装差异导致的重新调教工作；

· 支持TCP/IP协议，允许用户通过网络远程控制设备状态，并可以实时获取终端工作状态及事件信息；

· 支持WEB服务器功能：允许用户基于任意IE浏览器访问设备，并对设备参数进行查询、修改；

· 安全的信令加密通信及访问密码保护，有效防止恶意的网络攻击；

· 多种速度机芯可选，适合车流量较大对安全级别较高的车辆出入口、港口、机场高速收费站等场所。

2、主要性能指标
· 主要技术参数
性能指标：               KL-D111                        KL-D111 S

电源电压：               AC220V                         AC220V        

电源频率                 50/60Hz                       50/60Hz       
电机额定功率：           80W                            80W          
电机额定转速：           30 r/min                      22r/min                        


电机额定转矩：           20N·m                         20N·m           


标准栏杆长度：           2.5M                           3.00M          

运行噪音：               ≤60dB                        ≤60dB        

栏杆起杆时间：           0.9s                            1.4S       

栏杆落杆时间             1.0S                            1.6S       

运行寿命：               ≥500万次                     ≥500万次 

· 使用环境
环境温度：-35ºC～+75ºC

相对湿度：50％～90％

3、安全注意事项
3.1一般事项
· KL-D111系列高速栏杆机经过严格的设计、制造和测试，在出厂前已做好适当的调整。在安装、使用中，如果不严格安装说明书的要求进行操作，可能会带来人身的伤害或设备的损坏；

· 为了确保您的操作安全，并减少不必要的事故发生，安装之前请详尽地阅读操作规程，并严格按照安装手册进行操作。

· 正确安装和使用高速挡车器，才能全面得到生产商所承诺的质量承诺和完善的售后服务；

· KL-D111系列高速栏杆适用于高速公路、停车场出入口、海关卡口的自动收费系统等场合；

3.2安全事项
· 栏杆起落时，严禁任何人在其下站立、行走；在栏杆被撞转动90º的范围内，严禁站立人及摆放物品；
· 操作时，须注意观察栏杆起落情况及其周围情况。在栏杆起落过程中，若无特殊情况，不应停止其起落；

· 停电时，应切断电源，将栏杆手动抬起（直接抬杆）；来电后，再接通电源；

· 安装及布线必须依照建筑施工标准和电气操作规程进行；

· 必须把电源线连接到有接地保护的插座上，禁止去掉电源线上的接地引线；

· 调整拉簧、设置运行模式、安装红外线检测装置等，务必请专业人员进行操作。
3.3安全标志
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在安装使用自动拦杆时，请注意使用手册中以下符号：
· 警告
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在使用手册中使用此符号表示，必须严格按要求进行操作，否则有可能造成严重的人身伤害；

· 注意
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在使用手册中使用此符号表示，必须严格按要求进行操作，否则有可能造成设备的严重损坏；

· 提示
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在使用手册中使用此符号表示相关的和有用的提示；
4、安装说明
4.1 包装清单

1.高速挡车器*1    2.安装压铁*2   3.使用手册*1  4.夹杆头  5.膨胀螺钉*4   6.钥匙*1  7.合格证    8.手动按钮(或遥控器)

4.2 辅设地基
根据现场实际情况，确定自动栏杆机的安装位置（非混凝土基础应做

混凝土基础）。依照国家标准《GBJ232电气装置安装工程施工及验收规

范》中的有关规定敷设走线管（G3/4’）。图4.1为厂商推荐的自动拦杆

及其附件典型安装布置示意图：
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4.3安装机箱
确定自动拦杆的安装位置，并预埋固定机箱用地脚螺栓（四只）。安

装时可使用随机配发的安装模板打孔，并注意使防撞机构的脱开方向与车

辆的通行方向一致。其预埋尺寸及相关尺寸如图4.2所示：
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检查随机附件，取出随机配发的压板将高速挡车器主体固定在基座上。需要调整高速挡车器方位时只需将螺母旋松，然后按需要调整自动拦杆到合适位置和角度，再把地脚螺栓紧固即可。
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 4.4安装栏杆
· 按照图4.4示，从栏杆机主轴上取下两颗螺钉，将随机附件（夹杆头）安装在栏杆机主轴伸出端的凹槽内。用取下来的M10螺栓将夹杆头与栏杆机主轴固定
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图4.5安装栏杆

· 取出栏杆，把栏杆的尾端用螺钉穿在夹杆头上，以螺钉为旋转中心，用力把栏杆旋入夹杆头中，如图4.6，用扳手把栏杆后螺钉拧紧，防止松脱。
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  图4.6安装栏杆完成后

· 安装完成后，检查栏杆（关闸时）是否在理想位置，如果栏杆位置不满意，可按下图进行调整。




图4.7栏杆水平调整

· 用内六角扳手缓缓松开图4.7中的两个调节螺钉（M12），这时，栏杆就处于自由状态了，把栏杆调整至理想位置，再把调节螺钉拧紧，栏杆调整完成。

5控制板说明及接线方法
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图5.1 控制板

5.1 控制面板说明：
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道闸原点

AB相编码器原点
1.控制器断电重新上电按抬杆或者落杆会自动找原点,并且成功后才可以正常抬落杆；

2.控制器不断电在F-xx模式(F-04除外)下长按停止键直到垂直灯闪后放开，再按上下任意键会自动找原点；
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	显示项内容说明:

本控制器主要有两种功能一个是F-xx功能用于学习和监控，一个是P-xx功能用于修改使用参数，常按功能键2-3秒可来回切换F和P功能



	显示内容
	说明
	备注

	F-00
	监视参数编号
	按功能键可切换编号

	P-00
	设置参数编号
	按上/下键可切换编号

	20
	当前显示值
	　


道闸位置学习

编码器旋转角度范围0-250度（3500-1000）(备注:AB相编码器模式找到原点后才能学习位置)
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参数设置功能表（P-XX功能表）

	编号
	内容
	范围
	单位
	
	编号
	内容
	范围
	单位

	P-00
	抬闸第一段频率
	10--100
	HZ
	
	P-20
	抬闸时间限制
	0.5-20
	秒

	P-01
	落闸第一段频率
	10--100
	HZ
	
	P-21
	落闸时间限制
	0.5-20
	秒

	P-02
	抬闸减速角度
	0.5-100
	度
	
	P-22
	无地感落闸时间
	0.1-999
	秒

	P-03
	落闸减速角度
	0.5-100
	度
	
	P-23
	遇阻反弹功率
	50-500
	W（不要改）

	P-04
	抬闸加速度
	0.03-2
	秒
	
	P-24
	功率限制
	50-500
	W（不要改）

	P-05
	落闸加速度
	0.03-2
	秒
	
	P-25
	自动落延时
	0.1-99
	秒

	P-06
	抬闸减速度
	0.03-2
	秒
	
	P-26
	老测试间隔时
	0.1-999
	秒

	P-07
	落闸减速度
	0.03-2
	秒
	
	P-27
	----
	
	

	P-08
	抬闸第一段力度
	30-150
	%
	
	P-28
	----
	　
	　

	P-09
	落闸第一段力度
	30-150
	%
	
	P-29
	----
	　
	　

	P-10
	抬闸第二段力度
	30-150
	%
	
	P-30
	遇阻反弹灵敏度
	0-300
	X 10ms

	P-11
	落闸第二段力度
	30-150
	%
	
	P-31
	----
	　
	　

	P-12
	抬闸停止频率
	1-100
	HZ
	
	P-32
	遥控功能
	0-1
	0开启1关闭

	P-13
	落闸停止频率
	1-100
	HZ
	
	P-33
	继电状态输出
	0-1
	0关闭1开启

	P-14
	红绿灯状态输出
	0-1
	0=开1=关
	
	P-34
	扬声器
	0-1
	0关闭1开启

	P-15
	回原点力度
	0-1
	0=大1=小
	
	P-35
	无地感落闸
	0-1
	0关闭1开启

	P-16
	抬闸保持频率
	1-100
	HZ
	
	P-36
	编码器开启
	0-1
	0关闭1开启

	P-17
	落闸保持频率
	1-100
	HZ
	
	P-37
	三键遥控
	0-1
	0关闭1开启

	P-18
	抬闸保持力度
	30-150
	%
	
	P-38
	减速缓冲曲线
	0-1
	

	P-19
	落闸保持力度
	30-150
	%
	
	P-39
	备用
	0-1
	0关闭1开启

	
	
	
	
	
	
	
	
	


备注:

P-14  红绿灯状态输出   设置0 输出为三种状态（抬限，落限，中间），设置1为两种状态

P-15  回原点力度       设置0 上电自动找原点力量大，设置1上电自动找原点力量小(程序版本为616以上才有此功能)
P-33  继电器状态输出   设置0 抬或落到位后相应继电器保持输出,设置成1则输出1秒钟关断

P-34  扬声器           设置0 扬声器不工作,设置1抬或落扬声器会响0.5秒
P-35  无地感落闸       设置0 不启用,设置1抬杆后到P-22参数时间则闸会自落下

P-36  编码器开启       设置0 感应器限位模式,设置1编码器限位模式

P-38  减速缓冲曲线     设置0 抛物线减速 ,设置1  S曲线减速
注意：按照参数规定范围设置。请不要随意修改；否则会导致系统工作不正常及危险；
设置系统参数步骤
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监视参数功能表（F-XX功能表）
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切换显示监视参数步骤

  按  ”功能” 键0.5秒切换递加一次显示模式,可以观察控制器运行参数状态,切换到编号P-12再按” 功能”则回到编号0依次循环.
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自动测试模式

自动测试功能只能F-XX模式下完成，在F模式下同时按住上下键直到停止灯闪烁然后放开（一般为5秒），自动测式起落杆时间可在P-26号参数里修改（1-99秒），解除自动测式在F模式下按停止键即可。

5.2 简易接线说明
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· 空气开关接AC220V，挡车器必须接地；

· 抬杆信号接公共端和开闸；

· 落杆信号接公共端和关闸；

· 地感信号接公共端和地感使能。

6、常见故障以及排除方法
故障1：落闸到位后，栏杆不水平。
原因：安装基座不水平。
解决方法：如图6.1，打开箱盖，用内六角扳手（M12）拧松落杆不水平调节螺钉,把栏杆校正至理想水平状态后，拧紧螺钉。
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图6.1

故障2：落闸时，栏杆没到位。
原因：电压不够或弹簧调节不平衡。
解决方法：打开箱盖，用扳手（M8螺母）将弹簧锁紧螺母拧松，再拧动弹簧调节螺栓来调节弹簧拉力大小；电压不够，则减小弹簧拉力。注意，两个弹簧调节螺栓要均匀调节，以免破坏螺栓螺纹。
注：抬闸或落闸栏杆不稳定（抖动厉害）时，也按故障2的解决方法来调节。
7、维修和保养                                                
[image: image15.wmf]
每三个月一次
1、检查各紧固性的紧固情况，松动的应予旋紧。

2、各个转动部位注入润滑油。
每六个月一次
检查各转动部件的磨损情况，磨损严重的零部件应及时修理或更换。

8、安装记录
安   装   日   期：                                              
购   买   地   点：                                     
电   话   号   码：                                      

安   装   人   员：                                       

售 后 服 务 电 话：                                          
服   务   记   录：                                                                            
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图4.1





地基敷设示意图





图4.2





预埋尺寸及安装尺寸





图4.3  


箱体调整方法





图4.4


拦杆安装示意图











警告！


在调整拦杆之前，必须确保电源已切断。在调试完毕装回箱盖之前，绝不允许接通电源！否则可能造成严重的人身伤害！
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注意：


挡车器


必须接地





应经常清箱体表面的灰尘杂物，保持自动拦杆清洁。如若出现有关技术方面的故障，应首先对照故障诊断和处理方法进行初步检查。对于解决不了的问题，应请专业技术人员进行维修和操作。
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